Pomiar z IMU

1. Uruchamianie i inicjalizacja IMU

Odbiorniki EFIX wyposazono w samokalibrujgcy sie jednostke nawigac;ji inercyjnej IMU,
ztozong z trzech akcelerometrow i trzech zyroskopow. Czujniki te dostarczajg do silnika
pozycjonujgcego dane niezbedne do precyzyjnego wyznaczenia utozenia odbiornika
GNSS w przestrzeni, pozwalajac jednoczesnie na okreslenie w czasie rzeczywistym
pozycji grotu wychylonej tyczki. Umozliwia to pomiar i tyczenie bez koniecznosci
utrzymywania tyczki w pionie.

Aby prowadzi¢ prace pomiarowe z 2 36136 H: 0,005
wychylong tyczka, w programie eField, w i Ppénlefio BOH TSRS Do

menu gtoéwnym przejdz do opcji Pomiar.
(1) Nacisnij ikone IMU i (2) potwierdz chec
uruchomienia modutu IMU.
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Uwagal!

Podczas inicjalizacji i pracy z IMU
upewnij sie, ze wprowadzites doktadna
zgodna ze stanem faktycznym wartosc
wysokosci tyczki.

W przypadku pomytki, caty pomiar z Wiaczyé IMU?
wychyleniem bedzie obarczony btedem i
nalezy go powtorzyc.

Zwroc¢ uwage, ze z biegiem czasu groty
tyczek ulegaja scieraniu i nalezy co
pewien czas sprawdzac faktyczna
wysokos¢ tyczki, np przy pomocy tasmy
pomiarowej.




Program polowy eField poprosi o
przeprowadzenie krotkiej procedury
inicjalizacji modutu IMU.

Postepuj zgodnie z instrukcja na ekranie.
Czynnos¢ wychylenia nalezy powtorzyc
okoto 3, 4 razy, a nastepnie doprowadzic
tyczke do pionu i przytrzymaé w tej
pozycji.

W razie potrzeby nalezy powtorzyc
operacje.

Uwaga!
Do incjalizacji IMU wymagany jest tryb FIX.

Inicjalizacja IMU jest wymagana:
= przy kazdym uruchomieniu trybu RTK
= przy kazdym wtaczeniu modutu IMU

= gdy tyczka jest przechylona o wiecej niz
65 stopni

= gdy odbiornik jest nieruchomy dtuzej niz
10 minut

= gdy odbiornik zostanie poddany zbyt
szybkiemu ruchowi obrotowemu (2 obroty
na sekunde)

= gdy odbiornik dozna silnego wstrzasu np
podczas upadku na ziemie lub po mocnym
uderzeniu grotem tyczki w twarde podtoze

Inicjalizuj IMU

Wychyl tyczke o 30°, nastepnie
przywréé do pionu i trzymaj
przez 2 sekundy. Powtérz w

razie potrzeby.
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Zamknij

©

Fixed

Gdy inicjalizacja zakonczy sie
powodzeniem, na ekranie zostanie
wyswietlony komunikat informujacy o tym.
Od tego momentu program polowy eField
bedzie wskazywat pozycje grotu tyczki, a
nie centrum fazowego anteny, jak to ma
miejsce w zwyktym trybie pracy i w
odbiornikach, ktére nie sa wyposazone w
modut IMU.

Uwaga!

Inicjalizacja IMU musi zakonczyc¢ sie
pomyslnie, aby uzyska¢ centymetrowa
precyzje pomiaru z wychyleniem. Nalezy
pamietaé, ze podczas inicjalizacji IMU
odbiornik musi mie¢ rozwigzanie
precyzyjne, a wysokos¢ tyczki musi by¢
zgodna z wysokosciag anteny wpisang w

Inicjalizacja IMU zakoriczona




oprogramowaniu eField.

Jezeli po wyswietleniu komunikatu
Inicjalizacja IMU zakoniczona, przez
dtuzsza chwile z ekranu kontrolera nie
znika okienko z informacja Ustawianie
parametrow... nalezy skontrolowac
wskazania urzadzenia na punkcie o
znanych wspotrzednych.

Aby to zrobi¢, mozesz zmierzy¢ punkt w
trybie standardowym ze spionowang tyczka
i nastepnie wytyczyc¢ go w trybie IMU.
Jezeli btad bedzie zbyt wysoki, wymus
ponowna kalibracje IMU przez
wytaczenie/wtaczenie trybu IMU lub
zakrecenie odbiornikiem na tyczce wokot
wtasnej osi. Jezeli ponowna kalibracja nie
przyniesie rezultatu, wytacz i wtacz
odbiornik.

. ikona IMU oznacza, ze
pomiar z kompensacja tyczki jest
dostepny. Gdy kompensacja jest
wytaczona, ikona ma kolor

* Gdy ikona zmieni kolor na
czerwony, nalezy doprowadzic¢
tyczke do pionu i przez chwile
przytrzymac ja w tej pozycji.

* Przy zbyt duzym kacie wychylenia
program wyswietli komunikat
ostrzegawczy.

» Aby przerwac¢ kompensacje
wychylenia, dotknij ikone IMU i
potwierdz wytaczenie modutu.

* Podczas pomiaru punktu z
kompensacja wychylenia nie nalezy
potrzasac¢ urzadzeniem.

* Korzystajac z kompensacji
wychylenia podczas prac polowych
zachowaj ostroznos¢ i zdrowy
rozsadek. Pomiar istotnych
szczegoOtow staraj sie zawsze
skontrolowac, np wykonujac go
dwukrotnie. Nie stosuj IMU, gdy
zalezy Ci na na maksymalnej
precyzji, zwtaszcza przy okreslaniu
wysokosci. Wytacz IMU podczas
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pomiaru w trudnych warunkach,
gdy odbiornik ma trudnosci z
uzyskaniem Fixa i doktadnos¢
pomiaru spada powyzej kilku
centymetréw. Nalezy wowczas
zatozy¢, ze btad wyznaczenia
pozycji moze natozy¢ sie z btedem
wychylenia.

Aby uzyskaé najelepsze
doktadnosci, zaleca sie korzystanie
z IMU w potaczeniu z Hybrid GNSS
engine w trybie A (Accuracy)

Uwaga!

Jesli jestes nowym uzytkownikiem
urzadzenia wyposazonego w IMU,

przed przystapieniem do prac
geodezyjnych warto najpierw
przetestowac dziatanie urzadzenia na
punktach o znanych wspoétrzednych, przy
réznych warunkach obserwacyjnych, aby
oceni¢ wptyw doktadnosci wyznaczenia
pozycji na pomiar z wychyleniem.




